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1 前言 

本软件依据 GB/T 4970-2009《汽车平顺性试验方法》编写，对应于 ISO2361-1:1997《机

械振动与冲击 人体暴露于整体振动的评价》，用于平顺性试验数据分析。 

本软件为智能软件，特点包括 

自动识别信号，在处理时根据通道名称自动寻找需要的信号(包括所有加速度、车速

等)。 

自动进行试验统计。一个试验往往需要进行多次，然后取平均值或其它相应的统计值。

本软件可以自动进行相应的统计计算。 

自动计算指标限值、评价。 

以曲线形式显示原始数据，并可在曲线上进行数据裁剪等操作。 

以图形形式显示时域图、处理图、计算结果图。 

以表格显示评价结果，包括多个对象的图表对比。 

灵活、简便、直观的数据处理过程。 

可以一键生成word报告，包括所有的过程数据、最终结果，及所有的曲线图，也可进

行部分曲线及数据的复制和保存。 
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2 软件安装 

2.1 软件安装 

本软件适用于 win7及以上操作系统，且要求为 64位操作系统。 

本软件是在 matlab平台上编写的，软件的运行需要 matlab环境支持。 

安装该软件前需安装运行环境 MCR_R2016a_win64_installer.exe， 

 

再再安装软件 ridecomfort.exe。 
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2.2 软件注册 

首次打开软件时，软件提示请输入注册码。 

 

关闭提示后，在软件界面“请输入注册码”处输入注册码，回车。 

 

完成注册。       
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3 软件初始准备 

3.1 试验过程 

为了方便后期试验数据处理，试验过程的试验设置及数据采集做如下建议： 

3.1.1 通道名称设置 

使用Dewesoft数据采集系统进行试验数据的采集，进行试验设置时通道名称可使用字母、

数字和下划线，如 driverSeatOn_X，或 J_D_X，不要使用“＋”、“—”、“/”、“\”及空格等特

殊字符，首字符必须为字母。否则数据无法按照通道名称导出.mat 文件。 

3.1.2 试验数据采集 

脉冲输入行驶，国标要求每个车速的有效试验次数应不少于 5 次，本软件每个车速允许

最多 15 次试验数据。建议工程师进行试验时每个车速保存一个文件，一个车速内的多次试验

之间采用暂停。 

随机输入行驶，建议一个车速记录一个文件。若因试验道路长度限制一次无法采集足够

实时间数据，一个文件内部可采用暂停。  

3.2 数据导出 

在 Dewesoft 软件“分析”功能界面下，选择原始数据所在的文件夹，选择所有需要导出

的文件，然后单击“多文件导出”。 

 

“导出文件类型”选择 Matlab（*.mat）; 
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“生成 Matlab 文件名，根据”选择 Channel name 

 

再单击右下角“导出”即可导出文件。 

错误提示！！ 

若单击导出后提示“输出发生错误”，如下图所示，其原因是通道名称不符合要求（见
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3.1.1）。解决办法是“生成 Matlab 文件名，根据”选择 Channel index。相对应，在 3.3 通道

名称设置处，各通道名称填写各通道相应序列，如 1、2、3…… 

 

3.3 通道名称设置 

如下图所示界面中写入试验时各通道的名称，需要区分大小写。单击需要分析的试验项

目，即可进入分析界面。设置通道名称也将自动保存，下次打开软件后即为上次的设置。 
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4 脉冲输入行驶 

4.1 数据导入 

 

 单位： 

在“单位”下拉框选择试验数据的单位，原始数据的单位为 g 则选 g，原始数据的单

位为 m/s2 则选择 m/s2。 

 导入零值文件（可选） 

使用场景：试验正式开始前车辆匀速行驶，记录一段数据，作为各通道的初始值。

该文件即为“零值文件”。 

软件导入零值文件后，计算零值文件各通道的平均值，作为“零线参考值”，导入试

验数据时试验数据的各通道减去该通道相应的“零线参考值”，以消除零漂。 

该功能为可选功能，用户可根据自己习惯选择是否使用。 

 自动判断车速 

 导入全部数据 

“自动判断车速”默认处于选

中状态下，单击“导入全部数

据”按钮后选择所有车速的试

验数据，软件根据车速信号自

动识别每个文件试验车速及

每个车速的试验次数，进行结

果归类汇总，因数据量及运算量较大，导入过程需要将近一分钟的时间。 

单击“自动判断车速”按钮，

状态变为未选中状态， “导

入全部数据”按钮变为“导入

单次数据”，该状态下软件不

自动识别车速。打开数据前需

在“车速”下拉框内选择文件

的试验车速。 
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4.2 分析处理 

4.2.1 界面 

建议导入所有试验数据后开始进行分析处理，次数软件界面如下图所示， 

 

 原始数据曲线： 

包括各通道加速度的时间历程曲线和车速时间历程曲线； 

可通过“所有通道”下拉框选择显示所有通道或某一通道； 

单击“通道选择：”按钮，也可切换显示的通道； 

 试验结果表格： 

表格内容依次为各车速最大加速度、各车速峰值系数、各车速振动剂量；并用不同

的颜色表示数据偏离平均值的程度，以便于分析参考。 

 试验结果曲线： 

可显示最大加速度、峰值系数和振动剂量对应速度的曲线； 

4.2.2 分析处理 
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 车速： 

通过下拉框可选择车速，单击“车速：”按钮，也可切换车速，更改车速后左上角原

始数据曲线将改变，显示所选车速及所选次数的原始数据曲线。 

 次数： 

通过下拉框选择次数，单击“次数：”按钮，也可切换次数，通过键盘“←”和“→”

也可切换次数；更改次数后左上角原始数据曲线将改变，显示所选车速及所选次数

的原始数据曲线。 

 删除本次数据 

单击该按钮后将删除目前“车速”及目前“次数”对应的试验数据，本车速以后次

数的数据前移，原始数据曲线自动更新。 

试验结果表格内的数据不自动更新，除非选中“自动刷新结果”。 

 删除光标前数据 

在加速度时间历程曲线内单击，将显示光标和“删除光标前数据”和“删除光标后

数据”按钮，单击按钮后软件执行对应命令。 

国标要求“当汽车前轮接近凸块时开始记录，待汽车驶过凸块且冲击响应消失后，

停止记录”，如下图，无效数据段过长，将影响峰值系数和振动剂量的结果。用户需

要使用“删除光标前数据”和“删除光标后数据”删除两端的无效数据。 

试验结果表格内的数据不自动更新，除非选中“自动刷新结果”。 

 

 删除光标后数据 

同删除光标前数据 

 所有数据清零漂 

单击该按钮后所有车速所有次数的加速度将清除直流分量，通俗讲，每个通道的加
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速度平均值将等于 0； 

试验结果表格内的数据自动更新； 

 自动刷新结果 

选中该功能后每次处理试验数据（删除本次数据、删除光标前数据、删除光标后数

据），试验结果自动更新，处理计算时间也会变长； 

 手动刷新分析结果 

用于手动刷新分析结果 

4.3 结果输出 

 

 计算峰值系数 

单击该按钮后软件计算所有数据的峰值系数和振动剂量； 

完成无效数据删除及裁剪后，输出试验结果前计算一次峰值系数即可，故特将该按

钮布置在结果输出栏内。 

 生成 word 报告 

单击该按钮后软件将输出 word 格式的试验结果，包括结果表格、结果曲线及过程数

据。输出 word 过程中不要在 word 内点击鼠标。 

输出的 word 报告将自动保存，文件位置为原始数据所在的文件夹。 

 复制曲线 

复制软件右上角显示的试验结果曲线，

可通过右上角下拉框选择复制最大加

速度曲线或峰值系数曲线或振动剂量

曲线； 

 保存曲线 

保存软件右上角显示的试验结果曲线，

可通过右上角下拉框选择保存最大加

速度曲线或峰值系数曲线或振动剂量

曲线； 
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5 随机输入行驶 

5.1 数据导入 

 单位 

在“单位”下拉框选择试验数据的单位，原始数据的单位为 g 则

选 g，原始数据的单位为 m/s2 则选择 m/s2。 

 导入零值文件（可选） 

使用场景：试验正式开始前车辆匀速行驶，记录一段数据，作为

各通道的初始值。该文件即为“零值文件”。 

软件导入零值文件后，计算零值文件各通道的平均值，作为“零线参考值”，导入试

验数据时试验数据的各通道减去该通道相应的“零线参考值”，以消除零漂。 

该功能为可选功能，用户可根据自己习惯选择是否使用。 

 导入全部试验数据 

单击该按钮后选择所有车速的试验数据，软件根据车速信号自动识别试验车速，一

个文件内多次暂停的数据段，软件将进行拼接，因数据量及运算量较大，导入过程

需要将近半分钟的时间。 
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5.2 分析处理 

5.2.1 界面 

导入所有试验数据后，如下图所示， 

 原始数据曲线： 

包括各通道加速度的时间历程曲线和车速时间历程曲线； 

可通过“所有通道”下拉框选择显示所有通道或某一通道； 

单击“通道选择：”按钮，也可切换显示的通道； 

 试验结果曲线： 

可显示加权加速度均方根值对应速度的曲线； 

 试验结果表格： 

表格内容依次为各车速各通道加权加速度均方根值及综合加权加速度均方根值。 

 

5.2.2 分析处理 

 车速： 

通过下拉框可选择车速； 

单击“车速：”按钮，也可切换车速； 

 删除本次数据 

单击该按钮后将删除本车速试验数据。 
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 删除光标前数据 

在加速度时间历程曲线内单击，将显示光标和“删除光标前数据”和“删除光标后

数据”按钮，单击按钮后软件执行对应命令。 

如下图曲线中开始的异常数据，需要使用“删除光标前数据”功能进行删除。 

 

 

 删除光标后数据 

同删除光标前数据 

 所有数据清零 

单击该按钮后所有车速所有次数的加速度将清除直流分量，通俗讲，每个通道的加

速度平均值将等于 0； 

5.2.3 结果输出 

 Word 报告 

单击该按钮后软件将输出 word 格式的试验结果，包括结果表格、

结果曲线及过程数据。输出word过程中不要在word内点击鼠标。 

输出的 word 报告将自动保存，文件位置为原始数据所在的文件

夹。 

 复制曲线 

复制软件左下角显示的试验结果曲线； 

 保存曲线 

保存软件左下角显示的试验结果曲线； 
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6 平顺性脉冲输入行驶试验结果样例 

平顺性脉冲输入行驶试验结果 
平顺性脉冲输入试验结果-最大加速度 

车速（km/h） 10 20 30 40 50 60 

最大加速

度（m/s^2） 

驾驶员座椅坐垫上方 2.24 2.52 2.78 2.96 3.18 2.52 

驾驶员座椅靠背 2.73 5.50 8.12 10.43 12.29 8.55 

驾驶员座椅脚部地板 2.52 4.11 5.73 6.18 7.44 6.01 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 3.00 3.11 3.66 3.71 3.86 2.83 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 3.24 5.16 9.37 12.25 15.19 8.48 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 2.25 3.13 5.04 6.14 7.99 7.42 

 

最大加速度与车速关系曲线 

 

平顺性脉冲输入过程数据-最大加速度 

车速

（km/h） 
位置 

最大加速度（m/s^2） 

第一次 第二次 第三次 第四次 第五次 平均值 

10 

驾驶员座椅坐垫上方 2.63 3.26 2.07 2.49 2.13 2.24 

驾驶员座椅靠背 2.89 3.37 2.25 3.39 3.02 2.73 

驾驶员座椅脚部地板 3.13 3.64 2.10 3.27 2.47 2.52 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 3.58 3.62 2.49 3.63 3.21 3.00 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 3.81 3.83 3.02 3.90 3.43 3.24 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 2.65 2.65 1.80 2.88 2.46 2.25 

20 

驾驶员座椅坐垫上方 2.58 2.98 2.87 3.05 3.10 2.52 

驾驶员座椅靠背 3.17 2.92 3.14 8.97 8.74 5.50 

驾驶员座椅脚部地板 3.24 3.18 3.21 5.94 6.07 4.11 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 3.60 3.72 3.68 3.80 3.80 3.11 
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与驾驶员同侧最后排座椅靠背 3.68 3.80 3.88 7.19 7.23 5.16 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 2.91 2.62 2.90 4.71 4.83 3.13 

30 

驾驶员座椅坐垫上方 3.18 3.57 3.34 3.23 3.62 2.78 

驾驶员座椅靠背 8.45 9.56 10.65 9.77 10.99 8.12 

驾驶员座椅脚部地板 6.11 7.36 7.61 7.19 8.12 5.73 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 4.26 4.48 4.73 4.25 4.45 3.66 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 8.54 12.51 12.06 11.40 13.29 9.37 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 4.09 6.70 6.97 6.36 6.30 5.04 

40 

驾驶员座椅坐垫上方 3.73 0.66 3.88 3.21 3.55 2.96 

驾驶员座椅靠背 10.68 0.89 11.09 11.94 14.82 10.43 

驾驶员座椅脚部地板 7.88 0.71 7.76 7.14 7.10 6.18 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 4.18 0.59 4.56 4.11 4.89 3.71 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 13.38 0.79 11.63 15.52 16.68 12.25 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 6.81 0.75 6.75 6.59 8.45 6.14 

50 

驾驶员座椅坐垫上方 3.90 2.85 3.34 3.24 3.57 3.18 

驾驶员座椅靠背 15.28 10.49 13.27 11.32 13.37 12.29 

驾驶员座椅脚部地板 7.14 7.00 7.61 6.91 8.04 7.44 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 4.81 3.59 4.40 3.80 4.08 3.86 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 17.13 13.47 16.94 14.85 16.76 15.19 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 9.32 7.26 7.39 7.45 8.12 7.99 

60 

驾驶员座椅坐垫上方 0.91 0.62 2.83 3.20 2.72 2.52 

驾驶员座椅靠背 1.30 0.89 10.16 10.69 9.29 8.55 

驾驶员座椅脚部地板 1.04 0.91 6.87 7.85 8.40 6.01 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 0.84 0.50 3.08 3.59 3.16 2.83 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 1.21 1.17 10.08 9.84 10.43 8.48 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 0.94 0.76 6.19 8.67 8.18 7.42 

 

平顺性脉冲输入试验结果-峰值系数 

车速（km/h） 10 20 30 40 50 60 

峰值系数 

驾驶员座椅坐垫上方 7.32 8.70 10.16 8.49 10.94 7.95 

驾驶员座椅靠背 7.33 9.19 11.74 10.81 12.82 8.33 

驾驶员座椅脚部地板 10.39 11.00 12.66 8.95 11.78 8.46 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 9.16 11.79 15.35 11.84 12.94 8.82 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 9.04 11.18 13.40 12.35 16.91 10.31 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 9.37 9.84 11.86 10.82 12.17 8.98 

 

峰值系数与车速关系曲线 
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平顺性脉冲输入过程数据-峰值系数 

车速

（km/h） 
位置 

峰值系数 

第一次 第二次 第三次 第四次 第五次 平均值 

10 

驾驶员座椅坐垫上方 11.07 10.74 9.12 3.06 5.31 7.32 

驾驶员座椅靠背 12.05 10.56 6.42 3.43 6.29 7.33 

驾驶员座椅脚部地板 16.83 15.73 11.47 4.96 7.97 10.39 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 14.93 11.87 10.83 4.12 6.85 9.16 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 15.57 11.81 10.38 4.06 6.92 9.04 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 14.87 11.49 11.88 4.21 6.82 9.37 

20 

驾驶员座椅坐垫上方 9.46 9.88 9.74 10.74 10.37 8.70 

驾驶员座椅靠背 9.25 8.88 10.20 12.81 11.45 9.19 

驾驶员座椅脚部地板 14.77 14.65 14.95 12.55 13.25 11.00 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 13.47 12.74 12.79 15.19 14.75 11.79 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 12.18 11.74 12.64 15.07 13.05 11.18 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 14.26 12.42 13.72 10.72 11.49 9.84 

30 

驾驶员座椅坐垫上方 12.27 10.28 8.89 8.91 9.72 10.16 

驾驶员座椅靠背 14.02 12.09 9.68 10.52 10.79 11.74 

驾驶员座椅脚部地板 14.89 12.51 11.31 10.92 12.92 12.66 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 17.39 16.30 14.03 14.05 14.65 15.35 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 16.92 14.16 11.85 12.02 13.03 13.40 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 12.67 11.68 11.01 10.89 12.41 11.86 

40 

驾驶员座椅坐垫上方 9.88 2.81 11.57 9.43 8.62 8.49 

驾驶员座椅靠背 12.62 3.14 14.22 11.53 11.85 10.81 

驾驶员座椅脚部地板 11.95 2.53 13.90 10.82 8.64 8.95 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 14.41 3.01 16.10 13.27 12.51 11.84 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 14.25 3.26 16.22 14.37 13.53 12.35 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 11.00 2.82 12.85 13.30 11.50 10.82 
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50 

驾驶员座椅坐垫上方 12.48 11.67 10.75 10.90 11.14 10.94 

驾驶员座椅靠背 15.78 12.62 12.38 12.43 12.08 12.82 

驾驶员座椅脚部地板 12.09 12.83 11.16 11.27 11.42 11.78 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 16.63 12.83 13.22 12.47 13.48 12.94 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 18.81 17.38 16.60 16.22 17.31 16.91 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 17.44 12.09 11.02 10.32 11.08 12.17 

60 

驾驶员座椅坐垫上方 2.68 2.45 9.68 7.51 8.34 7.95 

驾驶员座椅靠背 2.67 2.50 10.68 7.20 9.57 8.33 

驾驶员座椅脚部地板 2.88 2.90 11.31 7.26 10.07 8.46 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 2.73 2.89 10.50 7.85 9.42 8.82 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 2.69 3.41 12.80 8.87 11.74 10.31 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 2.27 2.72 9.94 7.78 9.43 8.98 

 

平顺性脉冲输入试验结果-振动剂量 

车速（km/h） 10 20 30 40 50 60 

振动剂量

(m/s^1.75) 

驾驶员座椅坐垫上方 0.91 0.98 1.29 1.13 1.18 0.96 

驾驶员座椅靠背 0.73 0.90 1.38 1.25 1.34 1.08 

驾驶员座椅脚部地板 0.84 1.41 2.34 1.93 2.05 1.48 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 1.11 1.16 1.44 1.18 1.19 1.03 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 0.97 1.01 1.40 1.24 1.45 1.01 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 0.86 1.13 1.73 1.43 1.35 1.19 

 

振动剂量与车速关系曲线 

 

平顺性脉冲输入过程数据-振动剂量 

车速

（km/h） 
位置 

振动剂量（m/s^1.75） 

第一次 第二次 第三次 第四次 第五次 平均值 

10 驾驶员座椅坐垫上方 1.15 1.24 0.77 1.09 0.96 0.91 
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驾驶员座椅靠背 0.84 0.89 0.63 0.84 0.74 0.73 

驾驶员座椅脚部地板 1.04 1.17 0.69 1.07 0.87 0.84 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 1.37 1.37 0.89 1.37 1.24 1.11 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 1.18 1.18 0.77 1.17 1.08 0.97 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 1.06 1.13 0.69 1.10 0.93 0.86 

20 

驾驶员座椅坐垫上方 1.02 1.13 1.09 1.24 1.23 0.98 

驾驶员座椅靠背 0.77 0.85 0.84 1.23 1.23 0.90 

驾驶员座椅脚部地板 0.96 1.08 1.08 2.10 2.11 1.41 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 1.33 1.35 1.37 1.44 1.44 1.16 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 1.10 1.16 1.15 1.25 1.26 1.01 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 1.02 1.07 1.10 1.56 1.57 1.13 

30 

驾驶员座椅坐垫上方 1.28 1.32 1.31 1.26 1.37 1.29 

驾驶员座椅靠背 1.28 1.37 1.49 1.34 1.47 1.38 

驾驶员座椅脚部地板 2.15 2.38 2.45 2.33 2.43 2.34 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 1.54 1.44 1.53 1.39 1.46 1.44 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 1.34 1.40 1.47 1.36 1.48 1.40 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 1.63 1.75 1.83 1.73 1.83 1.73 

40 

驾驶员座椅坐垫上方 1.35 0.19 1.42 1.28 1.43 1.13 

驾驶员座椅靠背 1.45 0.16 1.52 1.45 1.60 1.25 

驾驶员座椅脚部地板 2.42 0.22 2.49 2.20 2.38 1.93 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 1.44 0.16 1.50 1.31 1.55 1.18 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 1.44 0.16 1.45 1.48 1.63 1.24 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 1.81 0.16 1.69 1.61 1.85 1.43 

50 

驾驶员座椅坐垫上方 1.46 1.10 1.22 1.16 1.26 1.18 

驾驶员座椅靠背 1.62 1.23 1.42 1.30 1.36 1.34 

驾驶员座椅脚部地板 2.47 1.96 2.19 1.97 2.17 2.05 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 1.47 1.06 1.31 1.15 1.20 1.19 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 1.56 1.40 1.56 1.44 1.53 1.45 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 1.84 1.19 1.31 1.20 1.33 1.35 

60 

驾驶员座椅坐垫上方 0.24 0.13 1.10 1.22 1.05 0.96 

驾驶员座椅靠背 0.34 0.13 1.30 1.40 1.20 1.08 

驾驶员座椅脚部地板 0.20 0.19 1.82 1.92 1.71 1.48 

与驾驶员同侧最后排座椅坐垫上方 0.23 0.11 1.17 1.35 1.18 1.03 

与驾驶员同侧最后排座椅靠背 0.32 0.13 1.18 1.27 1.16 1.01 

与驾驶员同侧最后排座椅脚部地板 0.15 0.13 1.40 1.60 1.27 1.19 
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7 平顺性随机输入行驶试验结果样例 

平顺性随机输入行驶试验结果 

平顺性随机输入试验结果 

车速（km/h） 40 50 60 70 

驾驶员位

置加权加

速度均方

根值

（m/s^2） 

座椅

坐垫

上方 

X 向 2.267 1.251 0.957 0.997 

Y 向 0.614 0.669 0.871 0.705 

Z 向 1.251 0.878 0.749 0.687 

总加权 2.661 1.668 1.495 1.401 

座椅

靠背 

X 向 2.176 1.012 0.935 1.081 

Y 向 0.773 0.712 1.068 0.876 

Z 向 1.818 1.470 1.223 1.407 

总加权 1.926 1.062 1.041 1.121 

座椅

脚部

地板 

X 向 2.382 1.271 0.902 1.007 

Y 向 1.008 0.681 0.887 0.713 

Z 向 1.064 1.038 1.119 0.918 

总加权 0.774 0.550 0.548 0.480 

综合加权 3.375 2.052 1.902 1.857 

与驾驶员

同侧最后

排位置加

权加速度

均方根值

（m/s^2） 

座椅

坐垫

上方 

X 向 2.265 1.301 1.187 1.123 

Y 向 0.720 0.758 1.065 0.917 

Z 向 1.182 0.990 0.761 0.726 

总加权 2.654 1.802 1.767 1.622 

座椅

靠背 

X 向 2.212 1.050 1.174 1.116 

Y 向 0.863 0.963 1.743 1.028 

Z 向 1.239 1.090 1.306 1.086 

总加权 1.888 1.062 1.383 1.118 

座椅

脚部

地板 

X 向 2.394 1.194 0.913 1.017 

Y 向 0.822 0.583 0.991 0.627 

Z 向 0.775 0.839 1.050 1.076 

总加权 0.705 0.472 0.538 0.524 

综合加权 3.333 2.144 2.308 2.038 

 

加权加速度均方根值与车速关系曲线 
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